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構成構成
標準
空中線部
表示部
接続箱
空中線部－接続箱間ケーブル
 商船用（30/40/50 m）
 プレジャーボート、漁船用（15/30 m）
表示部－接続箱間ケーブル（信号）（6 m）
表示部－接続箱間ケーブル（電源）（6 m）
シリアル通信ケーブル（IEC61162-1用）（5 m）
工事材料・予備品

オプション
インターフェイスユニット（アラームモニタ用）
副表示器
鳥避け
整流器
フラッシュマウントキット
防水LANケーブル （3 m） 
シリアル通信ケーブル（IEC61162-1用）（5/10/20 m）
シリアル通信ケーブル（IEC61162-2用）（5 m）
空中線部－接続箱間ケーブル（商船用）（30/40/50 m）
空中線部－接続箱間ケーブル（プレジャーボート、漁船用）（15/30 m）

GS-1001
GS-1002
GS-1003

×1
×1
×1
×1

×1
×1
×1
×1

IF-2503
DS-600

OP20-36
PR-62/PR-240

OP20-40/41

動作温度 空中線部
 表示部
相対湿度
防塵/ 空中線部
防水性 表示部
 接続箱
振動 

－25˚C ～ +70˚C
－15˚C ～ +55˚C
95 %以下（40˚C）

IP56
IP25
IP22

IEC 60945 Ed. 4

環境条件

接続箱 DC 24 V: 0.6 A
電源

仕様仕様

精度

分解能

追従速度（ヘディング/ピッチ/ロール）
静定時間
受信周波数
受信コード
位置精度

表示画面
インターフェイス

船速

移動距離
姿勢角（ヘディング/ピッチ/ロール）
ヒービング
船速
姿勢角
ROT

GPS
GPS+SBAS

0.02 kn RMS
0.08 kn RMS
0.2 kn RMS
0.01 NM 
0.5˚ RMS 
30 cm未満

45˚ /秒
3分（最大15分）
L1: 1575.42 MHz
C/Aコード、SBAS 
10 m未満 （2 drms）
7 m未満 （2 drms）
5.7型カラーLCD
2
1
1
1
1

アンテナ装備位置（衛星5個以上）
任意位置での舷側速度（衛星5個以上）
衛星3, 4個

0.1 kn または 0.01 kn　（メニューで切り替え）
0.1˚ または 0.01˚ （メニューで切り替え）
0.1˚ /分または0.01°/分（メニューで切り替え）

IEC 61162-1 IN/OUT
IEC 61162-1 OUT
IEC 61162-2 IN/OUT
イーサネット（IEC 61162-450）
USB（保守用）

空中線部
GS-1001
2.5 kg 381
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船首方向

標準

オプション

現地手配
T字終端抵抗

接続箱
GS-1003

DC 24 V
AC 100/110/
220/230 V

DC 24 V

LAN IEC 61162-450

IEC 61162-1 出力
接点（IF-2503の Power Fail）
接点（デッドレコニング中）

副表示器
DS-600

インターフェイスユニット
（アラームモニタ用）

IF-2503

整流器
PR-62/
PR-240

IEC 61162-1 出力

IEC 61162-1 出力

IEC 61162-1 出力

IEC 61162-1/2 入出力

表示部
GS-1002

空中線部
GS-1001

接続箱
GS-1003
0.8 kg
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GS-1002
2.2 kg
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機器名称 サテライトスピードログ

型式：

GS-100

www.furuno.com

サテライトスピードログ

カタログ No. GP-87b
4-1114-3SK
1-0314-2SK



±0.02 knの高精度測定

GS-100は±0.02 knの高精度測定で、細心の注意を要するバーシングをサポートします。
また、ウィング装備用の8.4型カラーLCD表示器（オプション）では、わかりやすいグラフィック表示で
直観的に自船の方向や移動量を把握できます。

●

50,000 GT以上の船舶には、対地2軸と対水の船速距離計をそれぞれ独立して装備すること

●

2014年7月1日以降に建造される船舶から適用

MSC.334（90） 船速距離計についての新性能要件

A 選択されているモード、自船位置など、機器の状態を表示

B 選択されたモードを表示

C その画面で可能な操作（ボタン名やメッセージ）のガイダンスを表示
警報発生時には、優先度の高い警報を表示
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① 船首方位

② ロール・ピッチ　もしくは　外部ドップラによる
対地船速・対地針路※（選択）

③ 自船位置　もしくは　潮流、速度・方位※（選択）

④ 時刻・日付　もしくは　風速・風向※（選択）

⑤ ROT

⑥ GNSSによる対地船速/対地針路

⑦ ヒービング　もしくは　水深※（選択）

⑧ 区間航程時間　もしくは　偏流※（選択）

⑨ 総航程距離

⑩ 区間航程距離

⑪ 船首位置での舷側方向の速度

⑫ 船首方向の速度

⑬ 船尾位置での舷側方向の速度

⑭ 潮流角※

⑮ 偏流角※

⑯ 風向角※

⑰ 舷側方向の速度の向き　←→

⑱ 船首方向の速度の向き　↑↓

※外部センサーが接続されている場合に表示可

船速と区間航程距離 船首方位とROT
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バーシング時に不可欠な船速情報を±0.02 knの
高精度で提供

航海データ表示画面

数値画面

8.4型カラーLCD表示器
（ウィング装備用、オプション）

予測位置マーク

自船マーク

過去位置マーク

3軸船速表示

バーシングライン名

▲

船首での2速度（船首方向速度と舷側方向速度）と
船尾での舷側方向速度が表示可能（レートジャイロ不要）

▲

船体の任意の位置での左右船速を表示可能

▲

ロール・ピッチ、角度情報も出力可能
船体の姿勢や揺れの状態を把握し、安全・効率的な航海に活用できます。

▲

IEC 61023（SDME, 船速距離計）、
ISO 22090-3（THD, 船首方位伝達装置）に合致

▲

レーダー、AIS, ECDIS等、航海・通信機器へ船速
データを提供

▲

5.7型カラーLCDにデータを見やすく表示

▲

コンパクトで装備しやすいアンテナ

▲

シンプルなメニュー操作
カーソルパッド、または、メニュー項目に割り当てられた番号ボタンを押す

ことで、メニューの選択・操作が可能。
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www.furuno.com
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